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Cilindro con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general del producto

Funcién Codigo de producto Descripcion

L _______________________________________________________________________________________________________________________________________________|
Actuadores | Sin vastago

DDLI e Sin guia

e Con sistema de medicion de recorrido sin contacto

e Sobre la base del actuador lineal DGC-K

e Conexiones de aire comprimido frontales

e Producto del sistema para la técnica de manipulacion y montaje

e Con guia

e Con sistema de medici6n de recorrido sin contacto

e Sobre la base del actuador lineal DGC

e Conexiones de aire comprimido frontales o en la parte delantera
Producto del sistema para la técnica de manipulacion y montaje

Con vastago
DNCI

Con sistema de medicién de recorrido sin contacto
Diversas variantes de vastagos
Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552

Con sistema de medicién de recorrido sin contacto
Diversas variantes de vastagos
Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552

DNC/DSBC Con potenciémetro montado MLO-LWG

Diversas variantes de vastagos
% Cilindro normalizado de conformidad con la norma ISO 15552

Actuador Actuador giratorio

giratorio »

Sobre la base del actuador giratorio DSM
Potenciémetro giratorio integrado
Construccion compacta

Mdltiples posibilidades de fijacion




Cilindro con sistema de medicion de recorrido

Cuadro general del producto

Diametro del | Carrera/angulo de giro Adecuado
émbolo para control de posicion | para controlador Soft Stop como cilindro de
con medicion
[mm/°] CPX-CMAX CPX-CMPX SPC11
Sin vastago
25,32, 40, 100, 160, 225, 300, 360, 450, ] ] u u
63 500, 600, 750, 850, 1000, 1250,

1500, 1750, 2000

18, 25, 32, 100, 160, 225, 300, 360, 450, [ ] u [ ] ]
40, 63 500, 600, 750, 850, 1000, 1250,
1500, 1750, 2000

Con vastago
32, 40, 50, 10 ... 2000 - — _ n
63
100 ... 750 ] | ] u -
80, 100 10 ... 2000 - - - ]
100...750 ] u ] -
32, 40, 50, 100, 150, 225, 300, 360, 450, ] u ] | ]
63, 80 600, 750

Actuador giratorio
25,40, 63 270 | ] u ] ]




Cilindro con sistema de medicion de recorrido

Caracteristicas

Tecnologia de accionamiento servoneumatica

Aplicaciones de control de posicién y Soft Stop como parte integral del
terminal de valvulas CPX: el sistema periférico modular para tareas de
automatizacién descentralizadas.

Gracias a la estructura modular es posible combinar en el terminal CPX,
practicamente de forma indistinta valvulas, entradas y salidas digitales,
médulos de posicionamiento y controladores Soft Stop, segln lo exija
cada aplicacion.

Libre eleccién:

Regulacién de posicionesy de
fuerza, accionamiento directo o
recurriendo a uno de los 128
movimientos configurables.
Ademas:

El reenvio configurable de datos
permite obtener desarrollos
funcionales sencillos con el
controlador de ejes CPX-CMAX.
Identificacién completa:
Identificacién automatica de
todos los participantes con sus
respectivos datos en el
controlador CPX-CMAX.

Ventajas:

e Sistemas neumatico y eléctrico: una misma plataforma para el control

y el control de posicion

e Técnica de posicionamiento innovadora: actuadores cony sin

vastago, actuadores giratorios
e Control mediante bus de campo

e Acceso constante a través de TCP/IP a mantenimiento y diagnosis
remotos, servidor web y alarma por SMS y correo electrénico
e Sustitucién y ampliacion sencillas de los médulos con el mismo

cableado

Una solucién eficiente:

El controlador CPX-CMAX permite
el control de un freno o de una
unidad de bloqueo a través de la
vélvula distribuidora proporcional
VPWP.

Hasta 8 mddulos (max. 8 ejes)
pueden funcionar de modo
simultaneo e independientemente
entre si.

Puesta en funcionamiento
mediante FCT —el software de
configuracion de Festo— o a través
de bus de campo:

no es necesario programar, solo
configurar.

Ventajas:

Mayor flexibilidad

Apropiado para productos
OEM: puesta en funcionamiento
también a través de bus de
campo

Instalacion sencilla y puesta en
funcionamiento rapida
Solucién econdmicamente
eficiente

Programacion del sistema
utilizando el PLC del cliente



Caracteristicas

Controlador Soft Stop CPX-CMPX

Movimientos rapidos entre los
topes finales mecanicos del
cilindro y avance suave sin
impacto hasta la posicion final.
Puesta en funcionamiento rapida
mediante panel de mando, bus de
campo o terminal de mano.
Regulacion mejorada de
inmovilizacion.

El controlador CMPX permite el
control de un freno o de una
unidad de bloqueo a través de la
valvula distribuidora proporcional
VPWP.

Valvula distribuidora proporcional VPWP

Modulo de medicion CPX-CMIX

Valvula distribuidora proporcional
de 5/3 vias para aplicaciones con
Soft Stop y control de posicion
neumatico.

Plenamente digitalizada: con
sensores de presion integrados y
con nuevas funciones de
diagnosis.

Disponible en los tamafos 4, 6, 8
y 10.

Caudales de 350, 700, 1400y
2000 l/min.

Gracias al registroy a la
transmision completamente
digitalizados de los datos, los
cilindros neumaticos se
transforman en sensores. Gran
precision de repeticion e
integracion de transmisores de
valores de medicién analdgicos y
digitales.

Cilindro con sistema de medicion de recorrido

Con el terminal CPX es posible
controlar hasta 9 controladores
Soft Stop. El nimero Gnicamente
depende del bus de campo
seleccionado.

Todos los datos del sistema
pueden leerse y escribirse a
través del bus de campo, por
ejemplo, también las posiciones
intermedias.

Con salida de conmutacion para el
control de un freno.

Conexiones de aire comprimido
identificadas por colores.

Los cables preconfeccionados
garantizan una conexion rapiday
sin errores con los controladores
CPX-CMPXy

CPX-CMAX.

Apropiado para el actuador lineal
DGCI con sistema de medicién de
recorrido absoluto, para el
actuador con vastago DNCI/DDPC
con sistema de medicién de
recorrido incremental o también
para un potenciémetro tipo MLO.

Hojas de datos - Internet: cpx-cmpx

Ventajas:

e Mayor flexibilidad

e Apropiado para productos

OEM: puesta en funcionamiento

también a través de bus de

campo

Instalacién sencilla y puesta en

funcionamiento rapida

Solucién econémicamente

eficiente

— Aumento de los ciclos de
hasta un 30 %

— Vibraciones mucho menores
en el sistema

e Mejora de la ergonomia de
trabajo gracias a un nivel de
ruidos mucho menor

e Ladiagnosis avanzada permite
reducir el tiempo necesario
para el mantenimiento de la
maquina

Hoja de datos > Internet: vpwp

Ventajas:

e Instalacion sencillay puesta en
funcionamiento répida

e Reduccién de los tiempos de
parada del sistema gracias a las
nuevas posibilidades de
diagnosis

e Con salida de conmutacién para
el control de un freno o una
unidad de bloqueo

Hojas de datos - Internet: cpx-cmix

Ventajas:

e Se pueden documentar todos
los pasos del proceso, por lo
que la calidad aumenta
considerablemente

e lafuerza de apriete regulable
(mediante regulador de
presién) aumenta la precision
del sensor de medicién

e En el caso de los sistemas de
medicién de recorrido absoluto,
puede activarse de inmediato la
posicion real



Cilindro con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Sistema con actuador lineal DDLI, DGCI

[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Actuador lineal DDLI, DGCI con sistema de medicion de recorrido
[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

Sistema con cilindro normalizado DNCI, DDPC

(3]

[6] /”!’
¥ (5]

[1] Médulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Cilindro normalizado DNCI, DDPC con sistema de medicion de
recorrido

[5] Conexi6n de sensores CASM-S-D3-R7

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

Hojas de datos - Internet: ddli oder dgci

Actuador lineal neumatico sin
vastago, con sistema de
medicion de recorrido,
opcionalmente con o sin guia
de rodamiento de bolas
Sistema de medicién de
recorrido sin contacto,
medicion absoluta

Diametro:

— Con DGCI: 18 ... 63 mm

— Con DDLI: 25 ... 63 mm
Carrera: 100 ... 2000 mm en
longitudes fijas

Aplicaciones de Soft Stop y
control de posicién neumatico
Cargade masade 1 ... 180 kg
No es necesaria una conexion
de sensores

Cilindro normalizado con
sistema de medicién de
recorrido integrado, cumple con
las normas DIN I1SO 6432,
VDMA 24 562, NFE 49 003.1y
Uni 10 290

Sistema de medicion de
recorrido sin contacto;
medicion incremental
Diametro: 32 ... 100 mm
Carrera: 100 ... 750 mm
Aplicaciones de Soft Stop y
control de posicién neumatico
Cargade masade 3 ... 450 kgy
conexion de sensores CASM-S-
D3-R7 adecuada

Los cables preconfeccionados
garantizan una conexién
eléctrica rapiday sin errores

Ventajas:

Unidad de accionamiento lista
para el montaje

DDLI para la conexién sencilla
al sistema de guia del cliente
Excelente ejecucion de los
movimientos

Para posicionamiento rapido y
preciso de hasta +0,2 mm
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Hojas de dato - Internet: dnci

Ventajas:

Unidad de accionamiento
compacta

Uso universal

También con unidad de guia
Para posicionamiento rapido y
preciso de hasta +0,5 mm
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)




Opciones de accionamiento

Sistema con actuador giratorio DSMI

(3]

(6] /@ 7]
S 4]

[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX

[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[3] Actuador giratorio DSMI con sistema de medicidn de recorrido
[4] Conexion de sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5

Sistema con potenciémetro

[7]

(8]

[1] Modulo de controlador CPX-CMPX o CPX-CMAX
[2] Valvula distribuidora proporcional VPWP

[4] Conexion de sensores CASM-S-D2-R3

[6] Cable de conexion KVI-CP-3-...

[7] Cable de conexion NEBC-P1W4-K-0,3-N-M12G5
[8] Cable de conexion NEBC-A1W3-K-0,4-N-M12G5

L s

Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Actuador giratorio DSMI con
sistema de medicién de
recorrido integrado

De construccién idéntica al
actuador giratorio neumatico
DSM

Sistema de medicion de
recorrido absoluto mediante
potenciémetro

Margen de giro de

0...270°

Tamafio: 25, 40, 63

Momento de giro max.:
5...40Nm

Aplicaciones de Soft Stop y
control de posicién neumatico
Momentos de inercia de la
masa de 15 ... 6000 kgcm? y
conexién de sensores CASM-S-
D2-R3 adecuada

Los cables preconfeccionados
garantizan una conexién rapida
y sin errores con la vélvula
distribuidora proporcional
VPWP

Posibilidad de montaje de
potenciémetros, de medicion
absoluta, alto grado de
proteccion

Con barra de empuje o
compensador de par

Margen de medicion:

Barra de empuje:

100... 750 mm

Compensador de par:
225...2000 mm

Los cables preconfeccionados
garantizan una conexién rapida
y sin errores con la conexion de
sensores CASM

Aplicaciones de Soft Stop y
control de posicién neumatico
con cilindros de diametros de
25...80mm

Carga de masade 1 ...300 kg

Hojas de datos - Internet: dsmi

Ventajas:

e Unidad de accionamiento
compactay lista para el
montaje y su uso inmediato

e Gran aceleracion angular

e Con topes fijos ajustables

e Para posicionamiento rapido y
preciso de hasta +0,2°
(Gnicamente con controlador de
ejes CPX-CMAX)

Hojas de datos - Internet: casm

Ventajas:

e Instalaci6n sencillay puesta en
funcionamiento rapida

e Solucién econémicamente
eficiente

e Utilizacion también en
condiciones ambientales
dificiles

e Variedad de actuadores: CPX-
CMPX y CPX-CMAX también son
compatibles con cilindros con
sistema de medicion de
recorrido externo




Cilindros con sistema de medicion de recorrido

Opciones de accionamiento

Componentes para sistemas Soft Stop con controlador Soft Stop CPX-CMPX

Actuador lineal Cilindro normalizado | Actuador giratorio Sistema de medici6n de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Controlador Soft Stop [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] cmpx
CPX-CMPX
Valvula distribuidora | | | n | vpwp
proporcional
VPWP
Conexién de sensores - - [ ] [ ] - casm
CASM-S-D2-R3
Conexién de sensores - [ ] - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - ] n/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - —/m - nebc
NEBC-A1WS3-...
Cable de conexion - - - - ] vpwp
NEBP-M16W6-...

Componentes para sistemas neumaticos de posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX

Actuador lineal Cilindro normalizado | Actuador giratorio Sistema de medici6n de recorrido - Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Controlador de ejes | | ] ] ] cmax
CPX-CMAX
Valvula distribuidora u ] ] ] ] vpwp
proporcional
VPWP
Conexién de sensores - - [ ] [ ] - casm
CASM-S-D2-R3
Conexion de sensores - [ ] - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexion [ ] ] ] [ ] ] kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - [ ] - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - —/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion - - - - ] vpwp
NEBP-M16W6-...

Componentes del sistema para cilindro de medicion con médulo de medicion CPX-CMIX

Actuador lineal Cilindro normalizado | Actuador giratorio Sistema de medici6n de recorrido -> Pagina/
DDLI/DGCI DNCI, DDPC DSMI MLO-LWG/-TLF MME-MTS Internet
Médulo de medicion [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] cmix
CPX-CMIX-M1-1
Conexion de sensores - - [ ] ] - casm
CASM-S-D2-R3
Conexion de sensores - [ ] - - - casm
CASM-S-D3-R7
Cable de conexi6n (m)D) u u m (m) kvi
KVI-CP-3-...
Cable de conexion - - n m/- - nebc
NEBC-P1W4-...
Cable de conexion - - - —/m - nebc
NEBC-A1W3-...
Cable de conexion - - - - | vpwp
NEBP-M16W6-...

1) Como prolongacion

8 =>Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion — 2025/05




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Cddigos del producto

001 Serie 007 Prolongacion del vastago
DNCI Cilindro normalizado, sistema de medicién de recorrido inte- ...K8 1...500 mm
grado
008 Unidad de sujecion
002 Diametro del émbolo -
Sin
32 32 KP Incorporado
40 40
50 50 009 Guia
63 63 Sin
FENG Unidad de guia con guia de rodamiento de bolas
003 Carrera
10 ... 2000 010 Transformador de valores de medicion
. . Sin
004 Amortiguacion MU Salida 0...10V
P Anillos amortiguadores/placas amortiguadoras elasticos en Mmi Salida 4...20 mA
ambos lados
011 Cabezal de medicion
005 Deteccion de posiciones —
Con cabezal de medicién
A Para sensor de proximidad BA Dos cabezales de medicion
] MS Sin cabezal de medicion
006 Tipo de vastago
En un lado
S2 Vastago doble




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Cuadro general de periféricos

Nota

Si se utiliza el actuador DNCI sin controlador Soft Stop CPX-CMPX, SPC11 o
el controlador de ejes CPX-CMAX, por ejemplo, como cilindro de medicién,
pueden utilizarse los accesorios estandar del actuador DNC.




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Cuadro general de periféricos

Accesorios

Cédigo de producto

Descripcion

- Pagina/Internet

[1] Cilindro normalizado De doble efecto 12
DNCI

[2]  Racor rapido roscado Para la conexion de tubos flexibles con tolerancias externas 27
QS

[3] Fijacidn por pies Para la fijacién del actuador en la culata delantera y la posterior 24
HNC

[4]  Fijacion por brida Para la fijacién del actuador en la culata delantera y la posterior 25
FNC

[5] Sensorde proximidad Para la deteccion adicional de la posicién del émbolo; puede pedirse de forma opcional; solo | smt
SME/SMT-8 en combinacion con el cédigo del pedido A en el producto modular del actuador

[6] Tapade laranura Para la proteccin contra el ensuciamiento 27
ABP-5-S

[7] Conexidn de sensores Establece la conexion entre un sistema de medicién de recorrido y la valvula distribuidora casm
CASM proporcional VPWP

[8] Kit de bridas basculantes con pivotes | Para el cojinete giratorio del actuador 26
DAMT

[9] Brida basculante central Para la fijacion del kit de bridas basculantes con pivotes DAMT 26
LNZG

[10] Unidad de guia? Para la proteccién contra torsion en caso de momentos elevados feng
FENG-KF

[11] Cabeza de rétula Con cojinete esférico 25
SGS

1) Launidad de guia FENG-KF debe estar acoplada al vastago sin holgura




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Hoja de datos

< .. ..
-# - Servicio de reparacién

olin

“umi-  www.festo.com

- 0 - Diametros
32y63mm

- | - Longitud de carrera
10...2000 mm

Especificaciones técnicas generales

Didmetro del émbolo 32 40 50 63
Basado en la norma ISO 15552
Forma constructiva Embolo
Vastago
Camisa perfilada
Modo de operacion De doble efecto
GuiaV Barra de guia con yugo/guia de bolas
Posicion de montaje Indistinta
Tipo de fijacién Con accesorios
Amortiguacion Placas/anillos amortiguadores elasticos en ambos lados
Detecci6n de posiciones Con sistema de medici6n de recorrido, integrado
Para sensor de proximidad?
Principio de medicion (sistema de medicion de recorrido) | Encoder, medicidn sin contacto y relativa
Conexién neumatica G1/8 [G1/4 [G1/4 |G3/8
Carrera
DNCI-...» [mm] 10 ... 2000
DNClI-...-FENG [mm] 100 ... 500
Vastago prolongado [mm] 1...500

1) Launidad de guia FENG-KF puede pedirse a través del producto modular (caracteristica D) y se suministra montada. La carrera maxima es limitada.

2) Noincluido en el suministro; puede pedirse como opci6n

3) Soloenelmargen de 100 ... 750 mm puede utilizarse sin restricciones como accionamiento para posicionado.
En combinacién con CPX-CMAX, tener en cuenta la reduccién de la carrera




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Hoja de datos

Condiciones de funcionamiento y del entorno

Presién de funcionamiento [bar]

0,6...12

Presi6n de funcionamiento? [bar]

4.8

Fluido de funcionamiento?

Aire comprimido seg(in SO 8573-1:2010 [6:4:4]

Nota sobre el fluido de funcionamiento/
mando

No es posible el funcionamiento con aire comprimido lubricado
Punto de condensaci6n bajo presion 10 °C por debajo de la temperatura ambiente

Temperatura ambiente [°C]

-20...+80

Resistencia a vibraciones segin DIN/IEC 68 parte 2-6

Grado de severidad 2

Resistencia permanente a los choques segin DIN/IEC 68
Parte 2-82

Grado de severidad 2

Marcado CE (véase la declaracién de conformidad)®

Segln la Directiva sobre CEM de la UE

Segn la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Marcado UKCA (véase la declaracion de conformidad)®

seglin la normativa del Reino Unido sobre CEM

Seg(n la normativa RoHS del Reino Unido

Clase de resistencia a la corrosién CRC%

1

1) Valido solo para aplicaciones con controlador Soft Stop CPX-CMPX, SPC11 y controlador de ejes CPX-CMAX
2) Lavalvula distribuidora proporcional VPWP, MPYE utilizada exige estos valores de referencia

3) Tener en cuenta el dmbito de aplicacion de los sensores de proximidad
4)  Por favor consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad: CE: www.festo.com/sp - Certificados.

En caso de existir limitaciones de utilizacién de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en empresas pequefias, es posible que deban adoptarse medidas complementarias para

reducir la emision de interferencias.
5) Mas informacion en www.festo.com/x/topic/crc

Fuerzas [N]y energia de impacto [Nm]
Didmetro del émbolo 32 40 50 63
Fuerza teérica con 6 bar 483 754 1178 1870
Avance S2 415 633 990 1682
Fuerza tedrica con 6 bar 415 633 990 1682
Retorno S2 415 633 990 1682
Energia de impacto en las posiciones finales 0,1 0,2 0,2 0,5
\Y Velocidad de impacto admisible
. . .. 2'E
Velocidad de impacto admisible: v= E Energfa de impacto max.
my T m;
m1 masa en movimiento (Accionamiento)
2. F m2 carga (til en movimiento
Masa maxima admisible: my =" —-m

Nota

Estas especificaciones
corresponden a los valores
maximos posibles. Debe tenerse

en cuenta la energia de impacto
maxima admisible.




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Hoja de datos

Caracteristicas del posicionamiento con controlador de ejes CPX-CMAX
Diametro del émbolo 32 40 50 63
Carrera [mm] 100...750
Posicion de montaje Indistinta
Resolucién [mm] 0,01
Precision de repeticion [mm] §+0,5
Carga minima de la masa, horizontal [kgl 3 5 8 12
Carga maxima de la masa, horizontal [kel 45 75 120 180
Carga minima de la masa, vertical? [kg] 3 5 8 12
Carga maxima de la masa, verticalV [kgl 15 25 40 60
Velocidad min. de desplazamiento [m/s] 0,05
Velocidad maxima de desplazamiento [m/s] 1,5
[s] 0,45/0,70 0,50/0,75 0,65/0,80 0,55/0,75
Tiempo de posicionamiento tip., carrera [s] 0,35/0,55 0,40/0,55 0,45/0,60 0,40/0,55
corta?
Carrera minima para el posicionamiento® [%] 53
Reduccién de la carrera® [mm] 10 | 15
Valvula distribuidora proporcional recomendada
Para CPX-CMAX | > pagina 27

1) Sélo en combinacién con una guia externa

2) A6 bar, con posicién de montaje horizontal, DNCI-XX-500, desplazamiento de 400 mm con masa min./max.

3) A6 bar, con posicién de montaje horizontal, DNCI-XX-500, desplazamiento de 100 mm con masa min./max.

4) En relacion con la carrera maxima del actuador, pero nunca superior a 20 mm.

5) Debera respetarse la reduccion de la carrera en cada lado del actuador. Asi, la carrera max. posicionable es la siguiente: carrera - 2x reduccion de la carrera

Caracteristicas de la regulacion de la fuerza con el controlador de ejes CPX-CMAX

Didmetro del émbolo 32 | 40 | 50 | 63

Carrera [mm] 100 ... 750

Posicion de montaje Indistinta

Fuerza max. regulable? [N] 435/375 680/570 106 0/890 1685/1515
Fuerzas tipicas de friccion? [N] 30 40 70 70
Precision de repeticion [%] <#2

de regulacién de presion 34

1) Avance/retroceso a 6 bar
2) Estosvalores pueden variar considerablemente de cilindro en cilindro, no son valores garantizados.

Si se usa adicionalmente una guia externa u otros elementos sujetos a friccién del cilindro, deberan tenerse en cuenta también estas fuerzas de friccion
3) Este valor describe la precisién de repeticion con la que se regula la diferencia de presion interna en el cilindro correspondiente a la fuerza nominal predeterminada y se refiere a la fuerza maxima regulable
4) La fuerza efectiva sobre la pieza y su precision dependen, ademas de la precision de repeticion del sistema de control interno, esencialmente de la friccion en el sistema. Comprobar que las fuerzas de
friccion siempre se opongan al sentido de movimiento del émbolo. En términos generales, para la fuerza F en la pieza puede aplicarse de forma aproximada la siguiente formula:
F = Fiesrica * Frriccion * Precision de repeticion de la regulacion de presion:
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Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Caracteristicas del posicionamiento con controlador Soft Stop CPX-CMPX, SPC11

Didmetro del émbolo 32 40 50 63
Carrera [mm] 100... 500

Posicion de montaje Indistinta

Precisién de repeticion? [mm] *2

Carga minima de la masa, horizontal [kgl 3 5 8 12
Carga maxima de la masa, horizontal [kgl 45 75 120 180
Carga minima de la masa, vertical? [ke] 3 5 8 12
Carga méaxima de la masa, vertical? [kg] 15 25 40 60
Tiempo de desplazamiento

Vilvula distribuidora proporcional recomendada

Para CPX-CMPX > Pagina27

Para SPC11 - Pégina 28

1) Una posicion intermedia. La precision en las posiciones finales depende Gnicamente de la estabilidad mecanica de los topes finales

2) Sélo en combinacién con una guia externa

Datos eléctricos del sistema de medicion de recorrido

Sefal de salida | Analédgica
Desviacion de la linealidad
Hasta carrera de 500 mm [mm] < 0,08
Hasta carrera de 1000 mm [mm] < 0,09
Por encima de carrera de 1000 mm [mm] <10,11
Velocidad maxima de desplazamiento [m/s] 1,5
Grado de proteccién IP65
Marcado CE (véase la declaracion de conformidad) Segln la Directiva sobre CEM de la UE1)
Campo magnético max. admisible? [kKA/m] |10
Conexion eléctricaConexidn eléctrica Cable con conector de 8 contactos, forma redonda M12
Longitud del cable [m] 1,5

1) Consulte el &mbito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/sp - Certificados.

En caso de existir limitaciones de utilizacidn de los equipos en zonas urbanas, comerciales e industriales, asi como en empresas pequefias, es posible que deban adoptarse medidas complementarias para

reducir la emision de interferencias.
2) Aunadistancia de 100 mm

Asignacion de pines del conector

o
ul

X

5

+ Ub Sensor

oV

Sefial seno +

Sefal seno —

Senal coseno —

Sefial coseno +

Apantallamiento

N
N
o |(Nfo[n|r|lw| |-

Cuerpo

Conexidn a tierra (FE)




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Hoja de datos

Pesos [g]
Didametro del émbolo 32 40 50 63
DNCI-...
Peso del producto con carrera de 0 mm 521 853 1319 1914
Peso adicional por cada 10 mm de carrera |30 44 62 71
Masa mévil con 0 mm de carrera 95 175 316 383
Peso adicional por cada 10 mm de carrera |8 14 23 23
DNCI-...-S2 — vastago doble
Peso del producto con carrera de 0 mm 586 981 1553 2165
Peso adicional por cada 10 mm de carrera |39 60 87 96
Masa mévil con 0 mm de carrera 155 164 297 364
Peso adicional por cada 10 mm de carrera |17 30 48 48
DNCI-...-K8 — peso adicional con prolongacion de vastago
Peso adicional por cada 10 mm de carrera | 8 | 14 | 23 | 23
DNCI-...-KP - peso adicional con unidad de bloqueo
Peso del producto | 234 | 394 | 700 | 1147
DNCI-...-FENG - peso adicional con unidad de guia
Peso del producto con carrera de 0 mm 1530 2370 4030 5410
Peso adicional por cada 10 mm de carrera |18 32 50 62
Materiales
Vista en seccién
1 2

Cilindro normalizado

(1]

Vastago

Acero de alta aleacion

[2]

Camisa del cilindro

Aluminio anodizado

Culatas delantera y posterior

Fundici6n inyectada de aluminio

[3]

Juntas dindmicas

Poliuretano TPE-U

Juntas estaticas

NBR

Nota sobre los materiales

En conformidad con la Directiva 2002/95/CE (RoHS)

Sistema de medicion de recorrido

Cuerpo de sensor

Poliacetal

Cubierta aislante del cable

Poliuretano

Cuerpo clavija

Tereftalato de polibutileno

Placa de montaje

Poliacetal

Tornillos Placa de montaje

Acero




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Hoja de datos

Pares y fuerzas de cizallamiento

El vastago no debe absorber ningin par. Por lo tanto, se recomienda Los parametros de carga estatica y dinamica admisibles con y sin guia
utilizar una unidad de guia externa FENG-KF cuando se utilice el acoplada, asi como los datos técnicos de las variantes (52, S8, S9)
accionamiento DNCI. La unidad de guia se suministra montada. - Internet: dnc

Condiciones para el montaje
Al efectuar el montaje de un actuador A Montaje paralelo
con iman (para la deteccion de

. . " Si el desplazamiento Y = 0 mm, Y
posiciones) junto a un cilindro R R
. los accionamientos pueden —>E
normalizado DNCI, deben tenerse en .
. . montarse directamente uno al
cuenta las siguientes condiciones:
lado del otro.
DNCI o J

X  Distancia minima entre los
accionamientos A ]

Y Desplazamiento entre los
accionamientos de la culata

delantera Montaje desfasado; salida del cable entre los actuadores
Sieldesfase esdeY >0 mmy . Y R
la salida del cable se encuentra ~ k4
entre los actuado.res, d.ebe DNCI ~
respetarse una distancia de X
X>70mm. a 7
A ]
Montaje desfasado; salida del cable hacia arriba o hacia abajo
Sieldesfase esdeY >0 mmy . Y .
la salida del cable se encuentra ~ i
en la parte superior o |'nfer|o.r, DNCI
debe respetarse una distancia AX
deY > 60 mm. 7
A ]
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Dimensiones Descarga de datos CAD > www.festo.com
Tipo basico
L9
[ ==
': T 1 T
— ‘ ! - |
T NS
z C __AW . >ls
el
G G
[1] Tornillo Allen con rosca
Z)+ VA . .
L2+ interior para elementos de
AM WH PL PL fijacion
L1 [2] Taladro para la fijacion de la
VD EE conexién a tierra para
=1 tornillo autorroscante M4
—_ seguin DIN 7500
N~ SN [3] Ranura para sensor de
=¥ [ 1] ] O o= gel;
proximidad SME/SMT-8
;CZ‘TI i% m: [4] Cinta magnética de
=2| 2 medicion
| BG | + = afadir longitud de carrera

++ = afadir 2 veces la carrera

S2 - Vastago doble

H Cﬂr | T mam
=il |

ZJ+

+ =
ZM++
++ =

a

fiadir longitud de carrera
anadir 2 veces la carrera

S2 / KP —Vastago doble con unidad de bloqueo

L3 VD
Vo ER
e = ©_©
mim s O N O R R i @ i
ZJ+ ‘ H1
ZMes

K8 — Vastago prolongado

18 =>Internet: www.festo.com/catalogue/... Reservado el derecho de modificacion —2025/05
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[7] AM A2 B BG D1 D2 D7 E EE G H1
max. ] ] ]

[mm] di1 f9

32 22 500 30 16 20 M5 3,7 45 G1/8 28 67

40 24 500 35 16 24 G1/8 3,7 54 G1/4 33 88

50 32 500 40 17 30 G1/8 3,7 64 G1/4 33 107

63 32 500 45 17 38 G1/8 3,7 75 G3/8 40,5 123

[] KK L1 L2 L3 L5 L9 MM PL RT T1 TG

%]

[mm] f8

32 M10x1,25 18 94 45 14 22,5 12 15,6 Mé 8 32,5

40 M12x1,25 21,3 105 53 16 27 16 14 M6 8 38

50 M16x1,5 26,8 106 67 20 27 20 14 m8 8 46,5

63 M16 x1,5 27 121 76 24 33 20 17 M8 8 56,5

%] VA VD WH Z) M =1 =<2 =3

[mm] KP KP

32 4 10 26 120 165 148 193 10 16 6

40 4 10,8 30 135 188 167 220 13 18 6

50 4 14,3 37 143 210 183 250 17 24 8

63 4 14,5 37 158 234 199 275 17 24 8
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Dimensiones
Unidad de guia FENG-KF

B1

Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

T

I

Descarga de datos CAD > www.festo.com

ah

I7an\Y
%)

H1
H3

L/

B3

@

7

)

A

H5
H4
H2

i

D2

7an\
N

L12

L13

L4
I
O
3 3 e
7
=
r IE
5 B J
=
Y a
D p
L7
L1+
F—] &5 S
= ¥ Y
\ 5
i OO ¢
P
L7
L1

= afadir longitud de carrera
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Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

para B1 B2 B3 B4 D1 D2 D3 D4 D6 H1
diametro ] ] ] ]
-0,3 £0,2 +0,3 hé
[mm]
32 50 45 74 50,5 44 M6 11 6,6 12 97 0.4
40 58 54 87 58,5 44 M6 11 6,6 16 1154
50 70 63 104 70,5 60 M8 15 9 20 137,95
63 85 80 119 85,5 60 M8 15 9 20 152,45
para H2 H3 H4 KK L1 L2 L3 L4 L5 L6
diametro
+0,2 +0,2
[mm]
32 90 61 78 M10x 1,25 155 67,5 94 125 24 76
40 110 69 84 M12x1,25 170 75,5 105 140 28 81
50 130 85 100 M16x1 188 89,10 106 150 34 79
63 145 100 105 M16x 1 220 89.10 121 182 34 111
para L9 L10 L11 L12 L13 L14 L15 L16 =1
diametro
+0,2 +0,2 +0,2
[mm]
32 20 12 4,3 32,5 70,3 78 6,5 12 15
40 22 12 11 38 84 - 6,5 14 15
50 25 15 18,8 46,5 81,8 100 9 16 19
63 25 15 15,3 56,5 105 - 9 16 19




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Referencias de pedido: producto modular

Tabla de pedidos
Didametro del émbolo 32 40 50 63 Condiciones | Codigo Codigo a
introducir

Referencia basica 535411 535412 535413 535414

P
Funcién Cilindro normalizado con sistema de medicion de recorrido integrado; vastago antigiro DNCI DNCI
Diametro del émbolo [mm] |32 40 50 63
Carrera [mm] |10...2000 [1] ..
Carrera [mm] |10...2 000
Amortiguacion Placas/anillos amortiguadores elasticos en ambos lados -P -P
Deteccién de posiciones Para sensor de proximidad -A -A

[1] Carrera Solo en el margen de 100 ... 750 mm puede utilizarse sin restricciones como accionamiento para posicionado.




Referencias de pedido:

Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

producto modular

Tabla de pedidos

Didmetro del émbolo 32 40 50 63 Condiciones | Codigo Codigo a
introducir

Tipo de vastago Vastago doble -S2

Vastago prolongando delante [mm] | 1...500 [2] -...K8

Unidad de bloqueo Incorporada [3] -KP

Guia Unidad de guia con guia de bolas en el lado del cabezal del sensor [4] -FENG

Transformador de valores de Salida 0... 10V -MuU

medicion Salida 4... 20 mA -Mi

Cabezal de medicion Sin cabezal de medicion [5] -MS

[2] K8  Encombinacion con el vastago de tipo S2, el vastago se prolonga Gnicamente en la parte delantera (en el lado orientado al cabezal de medicion).

[3] KP Solo puede combinarse con véstago de tipo S2.

[4] FENG Carrera maxima de 500 mm.

Nota

[5] En caso de reparacion, es posible pedir el cilindro normalizado sin
cabezal de medicion (cédigo MS).
En este caso, el cabezal de medicién disponible puede montarse en el
nuevo cilindro normalizado (manual de utilizacién de DNCI).




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Accesorios

Fijacion por pies HNC XA+

XS AU AO
Material: | @ @\
acero, galvanizado H:ﬁﬁgir “ ﬁ;%
CHE i E/NE
L © Q<
— \ T TIT T[T
SA+ AB
TR
Us
+ = afadir longitud de carrera

Dimensiones y referencias de pedido

para AB AH AO AT AU SA

didmetro

2] Cilindro basico KP

[mm]

32 7 32 6,5 4 24 142 187

40 10 36 9 4 28 161 214

50 10 45 9,5 5 32 170 237

63 10 50 12,5 5 32 185 261

para TR us XA XS CRCY Peso N.2art. Cédigo de producto

diametro

Cilindro basico KP [g]

[mm]

32 32 45 144 189 45 1 144 174369 |HNC-32

40 36 54 163 216 53 1 193 174370 HNC-40

50 45 64 175 242 62 1 353 174371 HNC-50

63 50 75 190 266 63 1 436 174372 HNC-63

1) Masinformacion en www.festo.com/x/topic/crc




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Accesorios
Fijacién por brida FNC E
R
FB
Material: » . e
FNC: acero galvanizado ¢ ¢ © TT 17 o | ©
En conformidad con la Directiva e df ﬁ) ) f\
2002/95/CE (RoHS) € e s = Q}
1 a g el L\ )
! T =
) ‘) ,El Eg . 1 A - @
= w vE ||
ZF+

+
Il

afnadir longitud de carrera

Dimensiones y referencias de pedido

para E FB MF R TF UF W ZF CRCY Peso N.2 art. Codigo de

didametro ] producto
H13 Cilindro KP

[mm] basico [g]

32 45 7 10 32 64 80 16 130 175 1 221 174376 FNC-32

40 54 9 10 36 72 90 20 145 198 1 291 174377 FNC-40

50 65 9 12 45 90 110 25 155 222 1 536 174378 | FNC-50

63 75 9 12 50 100 120 25 170 246 1 679 174379 |FNC-63

1) Mas informacién en www.festo.com/x/topic/crc

Cabeza de rétula SGS =1
Suministro: &!) o~ ﬂ
1 cabeza de rétula, 1 tuerca \ - 57 — B1
hexagonal segln DIN 439
&%
Material: ]
acero, galvanizado > N2
En conformidad con la Directiva
2002/95/CE (RoHS) cE
Dimensiones y referencias de pedido
para AX B1 CE CN D1 DR EN ER EU KK ML z =1 | =82 | CRCY | Peso N.2 art. Codigo de
diametro @ @ producto
[mm] +1,2 | H7 | max. | max. max. | [°] [g]
M10x1,25 |20-2| 5 43 | 10 | 20 | 40 | 14 | 14 |10,5| M10x |0,23| 13 | 17 | 17 |1 87 9261 SGS-
1,25 M10x1,25
M12x1,25 |22-2| 6 50 | 12 | 23 | 45 | 16 | 16 | 12 M12x [0,28| 13 | 19 | 19 |1 129 9262 SGS-
1,25 M12x1,25
M16x1,5 28-2| 8 64 | 16 | 29 | 45 | 21 | 21 15 | M16x1,5| 0,4 | 15 | 24 | 22 |1 259 9263 SGS-M16x1,5

1) Mas informacion en www.festo.com/x/topic/crc

2025/05 — Reservado el derecho de modificacion =>Internet: www.festo.com/catalogue/... 25



Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Accesorios
Kit de bridas basculantes con XJ+
. XV+1/2
ivi DAMT
pivotes e [
. (==Yt T o
El kit puede montarse en f 1 =
cualquier posicion de la camisa :IJ@ :
perfilada del cilindro. aee =l ITI LH_I \TI | 0 g (}\ |z
SER S e R N
Material: ! = - 5
acero, galvanizado E J j \@ @ E
En conformidad con la Directiva LB J\?[
2002/95/CE (RoHS)
+ = anadir longitud de carrera
++ = afadir 2 veces la carrera
Dimensiones y referencias de pedido
para B1 c2 3 D TL ™ uw XG
didmetro
] Cilindro basico KP
[mm] e9
32 30 71 86 12 12 50 65 66,1 111,1
40 32 87 105 16 16 63 75 75,6 128,6
50 34 99 117 16 16 75 95 83,6 150,6
63 41 116 136 20 20 90 105 93,1 169,1
para X) XV Par de apriete maximo CRCY Peso N.2 art. Codigo de producto
didmetro
Cilindro KP Cilindro KP
[mm] basico basico [Nm] [g]
32 79,9 124,9 73 118 4+1 1 213 2213233 | DAMT-V1-32-A
40 89,4 142,4 82,5 135,5 8+1 1 388 2214899 | DAMT-V1-40-A
50 96,4 163,4 90 157 8+2 1 608 2214909 | DAMT-V1-50-A
63 101,9 177,9 97,5 173,5 18+2 1 911 2214971 | DAMT-V1-63-A
1) Masinformacion en www.festo.com/x/topic/crc
Brida basculante central LNZG DA
i
I
ol ) || =z
Mellterlal. N < u NI
Brida basculante central: aluminio - 2 HB
anodizado e %
Cojinete de deslizamiento: - R
plastico
En conformidad con la Directiva ] L T
2002/95/CE (RoHS) " Mr || %
L
UL
Dimensiones y referencias de pedido
para CR DA FK FN FS H1 HB KE NH TH UL | CRCY Peso N.2art. Codigo de producto
didmetro 7] 1] ] (]
[mm] D11 | H13 | 0,1 H13 +0,2 [g]
32 12 11 15 30 10,5 15 6,6 6,8 18 32 46 |2 83 32959 LNZG-32
40, 50 16 15 18 36 12 18 9 9 21 36 55 |2 129 32960 LNZG-40/50
63 20 18 20 40 13 20 11 11 23 42 65 |2 178 32961 LNZG-6 3/80

1) Masinformacion en www.festo.com/x/topic/crc
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Accesorios

Referencias de pedido

Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

para diametro Observacion N.2 art. Coédigo de producto UED
Tapa de la ranura Hoja de datos > Internet:
abp
% 32, 40, 50, 63 Por cada 0,5 m 151680 ABP-5-S 2
1) Unidades por embalaje
- Nota
Sensores de proximidad
recomendados
- Internet: dnc
Referencias de pedido: valvulas distribuidoras proporcionales y racores rapidos roscados
para diametro Carrera Valvula distribuidora proporcional Racor rapido roscado para DNCI
Hojas de datos - Internet: vpwp Hoja de datos - Internet: gs
[mm] [mm] N.2 art. Codigo de producto N.2 art. | Codigo de producto UEYD
Para aplicaciones con controlador de ejes CPX-CMAX
32 50...150 550170 |VPWP-4-1-5-Q6-10-E-... 186096 |QS-G1/8-6 10
151 ... 400 550170 |VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186098 |[QS-G1/8-8
>401 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186098 |QS-G1/8-8
40 50...250 550170 |VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
>251 550171 | VPWP-6-1-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
50 50...180 550170 |VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186099 |[QS-G1/4-8
181 ... 600 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
>601 550172 | VPWP-8-1L-5-Q10-10-E-... 186101 |QS-G1/4-10
63 50...100 550170 |VPWP-4-1-5-Q8-10-E-... 186100 |QS-G3/8-8
101 ...350 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186102 |QS-G3/8-10
>351 550172 | VPWP-8-L-5-Q10-10-E-... 186102 |QS-G3/8-10
1) Unidades por embalaje
Referencias de pedido: valvulas distribuidoras proporcionales y racores rapidos roscados
para diametro Carrera? Valvula distribuidora proporcional Racor rapido roscado para DNCI
Hoja de datos - Internet: vpwp Hoja de datos > Internet: gs
[mm] [mm] N.2 art. | Codigo de producto N.2 art. | Codigo de producto UE?
Para aplicaciones con controlador Soft Stop CPX-CMPX, horizontal
32 100 ... 400 550170 | VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186098 |[QS-G1/8-8 10
401 ... 500 550171 |VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186098 |QS-G1/8-8
40 100... 250 550170 | VPWP-4-L-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
251...500 550171 VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
50 100 ... 250 550170 |VPWP-4-1-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
251 ... 400 550171 |VPWP-6-L-5-Q8-10-E-... 186099 |QS-G1/4-8
500 550172 |VPWP-8-1-5-Q10-10-E-... 186101 |QS-G1/4-10
63 100... 160 550170 | VPWP-4-1L-5-Q8-10-E-... 186100 |QS-G3/8-8
161...320 550171 | VPWP-6-1L-5-Q8-10-E-... 186100 |QS-G3/8-8
321...500 550172 |VPWP-8-1L-5-Q10-10-E-... 186102 |QS-G3/8-10
1) Longitudes de carrera no indicadas bajo pedido
2) Unidades por embalaje
2025/05 — Reservado el derecho de modificacion =>Internet: www.festo.com/catalogue/... 27




Cilindros normalizados DNCI con sistema de medicién de recorrido integrado

Accesorios

Referencias de pedido: valvulas distribuidoras proporcionales y racores rapidos roscados

para diametro Carrera? Valvula distribuidora proporcional Racor rapido roscado para DNCI
Hoja de datos - Internet: mpye Hoja de datos - Internet: gs
[mm] [mm] N.2art. | Cédigo de producto N.2 art. | Codigo de producto UE?
Para aplicaciones con controlador Soft Stop SPC11, horizontal
32 100 ... 400 151692 | MPYE-5-1/8-LF-010-B 186098 |QS-G1/8-8 10
401 ... 500 151693 | MPYE-5-1/8-HF-010-B 186098 |QS-G1/8-8
40 100... 250 151692 | MPYE-5-1/8-LF-010-B 186099 |QS-G1/4-8
251...500 151693 | MPYE-5-1/8-HF-010-B 186099 |QS-G1/4-8
50 100 ... 250 151692 | MPYE-5-1/8-LF-010-B 186099 |QS-G1/4-8
251 ...400 151693 | MPYE-5-1/8-HF-010-B 186099 |QS-G1/4-8
500 151694 | MPYE-5-1/4-010-B 186101 |QS-G1/4-10
63 100...160 151692 | MPYE-5-1/8-LF-010-B 186100 |QS-G3/8-8
161...320 151693 | MPYE-5-1/8-HF-010-B 186100 |QS-G3/8-8
321...500 151694 | MPYE-5-1/4-010-B 186102 |QS-G3/8-10

1)  Longitudes de carrera no indicadas bajo pedido
2) Unidades por embalaje
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